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PLAN DU COURS

Introduction

Some basis of robotics
Inner-loop
Geometrical model
Kinematic model
Dynamical model
UAVs

Modeling

Attitude control
Position control

Path planning

Obstacles

Conclusion
DATE Mardi 03-12 Mercredi 04-12 | Jeudi 05-12 | Vendredi 06-12
Matin cours cours cours
Apres midi SEMINAIRES
Volume 5.30h 5.30h 9h
horaire




Le mardi 03 décembre de 8h.30 a 14h « Cours »

Le Mercredi 04 décembre de 8h.30 a 14h « Cours »

Le Vendredi 08 décembre de 8h.30 a 13h et de 14h a 18h « Cours et séminaire »



